Comportement des Systemes Technique- STS CPI

DOCUMENT REPONSE
Pince de robot

II. Travail demandé
2.1.

2.2.
e 1° isolement :
On isole (4). Bilan des Actions Mécaniques Extérieures (AME) :
Action Point
mécanique d'application

Direction Sens Norme

Théoréme utilisé (écrit en vert) :

Compléter le tableau ci-dessus en vert

Lycée Louis Armand
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2.3.

2°™ isolement :
On isole (6) : Bilan des Actions Mécaniques Extérieures (AME) :

Action
mécanique

Point
d'application

Direction

Sens

Norme

Théoréme utilisé (écrit en noir) :

Compléter le tableau ci-dessus en noir

Effectuer le tracé sur le Document réponse puis compléter en rouge le tableau ci-dessus

2.4,

3™ isolement :

On isole (3) : Bilan des Actions Mécaniques Extérieures (AME) :

Action
mécanique

Point
d'application

Direction

Sens

Norme

Théoréme utilisé (écrit en vert) :

Compléter le tableau ci-dessus en vert

BTS

cri

Conception de Produits Industriels

Lycée Louis Armand
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BTS

cri

Conception de Produits Industriels

2.5.

4™ isolement :

On isole (5) : Bilan des Actions Mécaniques Extérieures (AME) :

Action
mécanique

Point
d'application

Direction

Sens

Norme

Théoréme utilisé (écrit en noir) :

Compléter le tableau ci-dessus en noir

Effectuer le tracé sur le Document réponse puis compléter en rouge le tableau ci-dessus

2.6.

5™ isolement :

Onisole (2) ) : Bilan des Actions Mécaniques Extérieures (AME) :

Action
mécanique

Point
d'application

Direction

Sens

Norme

Théoréme utilisé (écrit en noir) :

Compléter le tableau ci-dessus en noir

Effectuer le tracé sur le Document réponse puis compléter en rouge le tableau ci-dessus

2.7.

Lycée Louis Armand

Nogent sur mame
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